Felhasznaldoi kézikonyv

Zart hurkd, léptetdmotoros rendszer,
HSS86 tipusu meghajto és 86HSES8N-BC38
motorral.




Bevezetés

A HSS86 egy uj tipusu léptetébmotor meghaijtd, mely enkdderrel visszacsatolt, aramvektoros
szabalyzasanak és 32 bites digitalis jelfeldolgozasnak (DSP) koszonhetben, Iépésvesztés
nélkul, maximalis hatasfokkal, alacsonyabb gerjesztési zajjal és rezgéssel Uzemelteti a hozza
tartozé 86HSE8N-BC38 tipusu hibrid bipolaris Iéptetémotort.

A forgatdbnyomaték veszteség, magasabb fordulatszamon, sokkal egyenletesebb a normal nyilt
hurku rendszerekhez képest.

A gyors szabalyozas, a terhelésnek megfelelé motoraram, mérsékeltebb motormelegedést
eredményez.

Garantalja a biztonsagos munkafolyamatot egy esetleges pozicidvesztés esetén.
Alacsonyabb fordulatszamokon, AC szervé rendszerrel veteked6 funkciok, sokkal
kedvezd8bb ar/érték aranyban!

Jellemzok

® Teljesen zart kor
Alacsony motorzaj
Alacsony meghajté és motormelegedés
Gyors valaszidd, nagy motorsebesség
Optikailag levalasztott ki és bemenetek
Differencialis enkdéder bemenet
Maximalis |éptetési frekvencia: 200KHz
Tularam tulfesziltség, tulmelegedés, pozicié vesztés védelem
Maximalis aram: 8A
Tapfesziltség: 20-80VAC / 30-110VDC
Aktiv h(ités!
Mikrolépések
Méret: 152x98x%x53
Sulya: 5609

Alkalmazasok

NEMA 34 (86x86mm), 86HSE8N-BC38 tipusu hibrid bipolaris Iéptetémotorral alkot egy
rendszert.

Szamos géppel hasznalhat6 egyutt, mint példaul az X-Y tablak, cimkézé gépek,
lézervagok és marogépek. Kulondsen hasznos olyan alkalmazasoknal, melyeknél
alacsony zajra, vibraciora, nagy sebességre €s pontossagra van szukseg.



Elektromos adatok HSS86 meghajto (Tj= 25°C)

Paraméterek : HSS57 -
Min. Max. Egység
Kimeneti aram 2 8 A
Tapfesziltség (AC) 20 80 VAC
Tapfeszuiltség (DC) 30 110 VvDC
Logikai jelaram 7 20 mA
impulgsg?reerlli’gncia 0 200 KHz
|zolacids ellenallas 500 Mohm
Elektromos adatok 86HSE8SN-BC38 motor (Tj= 25°C)
Paraméterek S6HSEBN-BC38 -
Egység
Fazis aram 6 A
Fazis feszlltség 2.64 Vv
Lépésszog 1.8 fok(szog) °
Induktivitas 3.7 mH
Enkdéder felbontas 1000 ppr
Tekercs ellenallas 0.44 Ohm
Nyomaték 8 Nm
Fazis 2 -
Rotor inercia 2700 gem?

Uzemi kérnyezet és paraméterek

Uzemi hémérséklet Max. +70°C

Kdrnyezeti hémérseéklet -10°C — +45°C

Paratartalom 40% - 90% relativ

Vibracié Max. 5,9 m/s2

Tarolasi hémérséklet -20°C — +125°C

A meghaijtot fuggdlegesen szerelje fel, hogy maximalizalja a hitési feluletet!



Mechanikus adatok HS86 meghajto (egység: mm )
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Vezeték hossz:

Enkdder kabel (motor): 0.35m
Szerel6kabel (enkdder): 3m

Szin kiosztas:

FEHER GND
PIROS +5V
FEKETE A+
KEK A-
SARGA B+
zOLD B-

,Signal” csatlakozo kiosztasa:

Erintkezd funkcio

Leiras

Impulzus jel: egyszerl impulzus (impulzus/irany) tzemmaodban
ez a bemenet jelenti az impulzust, mely hatasos minden

PUL*(*6V) " felmens élre; 4-5 V PUL-HIGH, 0-0,5 V PUL-LOW esetén.
Kettés impulzus Gzemmaddban (impulzus/impulzus) ez a
bemenet jelenti az éramutato jarasaval megegyez6 (CW)
impulzust. A megbizhato valasz érdekében az impulzus

PUL- (+5 V) szelessegnek hosszabbnak kell lenni 2,9ps-nal. Soros
csatlakozasi ellenallas szukséges az aramkorlatozashoz, ha +12
V vagy +24 V feszultséget hasznal.

DIR jel: egyszerl impulzus uzemmaodban ez a jel

DIR+ (+5 V) alacsony/magas feszultség szintekkel jelzi a motor forgasanak
iranyat; a jel 6ramutaté jarasaval ellentétes (CCW) impulzus,
mely hatasos minden felmend élre. A megbizhat6
mozgasvalaszhoz a DIR jelnek legalabb 5 ps-al meg kell el6znie

DIR- (DIR) a PUL jelet. 4-5 VV DIR-HIGH esetén, 0-0,5V DIR-LOW esetén.

ENA+ (+5V) Engedélyezé6 jel: ezzel a jellel tilthatd/engedélyezhet6 a
meghajté. A magas szint tiltja, az alacsony szint engedélyezi a

ENA- (ENA) meghajtét. Rendszerint nincs csatlakoztatva (engedélyezett).

PEND+ Alaphelyzetben zart, munkafolyamat alatt nyitott. NPN
PEND- tranzisztoros kimenet
ALM+

ALM-

Alaphelyzetben nyitott, hiba esetén (tularam, tulfeszultség,
|épéstévesztés) zart. NPN tranzisztoros kimenet




,Encoder” csatlakozo kiosztasa:

EB+ Enkoder jelbemenet, SARGA kabel, A+

EB- Enkoder jelbemenet, ZOLD kabel, A-

EA+ Enkoder jelbemenet, FEKETE kabel, B+

EA- Enkoder jelbemenet, KEK kabel, B-

VCC Enkoder tapfesziltség kimenet, PIROS kabel, +5VDC
EGND Enkdder tapfeszuiltség kimenet, FEHER kabel, GND

,Power” csatlakozo kiosztasa:

Erintkezd funkcid Leiras
AC1 Tapfesziltség AC/DC (20-80VAC/30-110VDC)
AC2 Tapfesziltség AC/DC (20-80VAC/30-110VDC)
Motor A+ Motortekercs fazis A+
Motor A- Motortekercs fazis A-
Motor B+ Motortekercs fazis B+
Motor B- Motortekercs fazis B-

Vezérlbjel csatlakozé ,,Signal” feliilet

Ez a meghajté differencial bemeneteket hasznal a zaj ellenallo képesseég és a
csatolofellilet rugalmassag fokozasahoz. A bemeneti aramkdor nagy sebességi
optocsatoldt tartalmaz, és képes vonalmeghajtas, nyitott kollektor vagy PNP kimenet
fogadasara. A kovetkez6 abran nyitott kollektoru és PNP jelek csatlakoztatasa lathato.
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R=0 ha VCC=5V
R=1K (teljesitmény>0,125W) ha VCC = 12V
R=2K (teljesitmény>0,125W) ha VCC = 24V
Az R-nek a vezérl§jel aljzathoz kell csatlakoznia.

Csatlakozas nyitott kollektoru jelhez (k6z6s andd)
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A meghajton talalhato DIP kapcsol6 beallitasa, mikrolépés felbontas és
irany meghatarozasahoz

Motor valasztas DIR

ON=86HSE4N(BN) | (T0r93s Irany) Mikrolépés felbontas

ON=CW

OFF=86HSE12N

SW1 DIP kapcsolo, 86HSE4N-BC38 és a 86HSE8N-BC38 motortipus esetén ON allasba kell
kapcsolni, ezzel a meghajtdban elére beallitott paraméterek valtoznak. OFF allasban tartasa
csak a 86HSE12N-BC38 tipushoz szukséges.

A motor valasztd kapcsolo helytelen hasznalata, a motor nem megfelel6 mikdodését
eredményezi.



Mikrolépés

Pulse/rev. = SW3 SW4  SW5 SW6
Default (400) ON ON ON ON
800 OFF ON ON ON
1600 ON OFF ON ON
3200 OFF OFF ON ON
6400 ON ON OFF ON
12800 OFF ON OFF ON
25600 ON OFF OFF ON
51200 OFF OFF OFF ON
1000 ON ON ON OFF
2000 OFF ON ON OFF
4000 ON OFF ON OFF
5000 OFF OFF ON OFF
8000 ON ON OFF OFF
10000 OFF ON OFF OFF
20000 ON OFF OFF OFF
40000 OFF OFF OFF OFF
Vezérlojel hullamformaja és idozitése
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Forgatényomaték gorbe

86HSESN-BC38

Teszt fesziiltség: AC-60V 1600 mikrolepés

Frekvencin ann 2666 5333 B000 13333 18667 24000 26667 32000 40000 48000
[Fordulatszam (rpm)) 30 100 200 300 500 700 900 10:00 1200 1500 1800
Myomaték (Nm) 4,80 6,70 6,50 5,70 4,20 310 240 2,10 1,50 1,00 0,95
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Tapfesziiltség kivalasztasa

A magasabb tapfeszultség novelheti a motor teljesitményét és hatasfokat, ezaltal
nyomatékat nagyobb sebességen.

Hiba elharitas

POWER LED = ZOLD

* zOlden vilagit, a készulék aram alatt van, Uzemképes
* nem vilagit, a készulék nincs aram alatt vagy védelem aktiv

ALARM LED = PIROS
* egyszer villan, 3mp alatt: tularam
» kétszer villan, 3mp alatt: tulfeszultség
* haromszor villan 3mp alatt: pozicié vesztés, vagy enkdder nincs megfeleléen
csatlakoztatva

Tulfesziiltség és tularam védelem

Ha a tapegyseg feszultsége meghaladja a 80VAC/110VDC értéket, a védelmi aramkor
bekapcsol, és az Uzemi jelzé LED pirosra valt. Ha a tapfeszultség értéke 20VAC/24VDC
ala csokken, a meghajté nem mikodik megfeleléen.



Tekercsfold révidzar védelem
A védelem akkor kapcsol be, ha rovidzarlat kovetkezik be a motortekercs és a fold

kozott.

Rovidzar védelem
A védelem rovidzarasi aram esetén kapcsol be, mely maskulonben kart okozna a

meghajtoban.

Az aktiv védelmet, a hiba elharitasat kovetden, a készulék ujrainditasaval lehetséges
alaphelyzetbe allitani.
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